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RESENTACION [N

El rediseno curricular del modelo educativo del tecndlogo, articula los
tres componentes del Marco Curricular Comun de la Educacion Media
Superior: I) El fundamental; II) El ampliado; y III) El profesional, ahora
laboral, conservando este ultimo, el enfoque basado en competencias,
bajo una nueva propuesta que impulsa al CETI a mantener una
estrecha vinculacién con el sector productivo. El planteamiento
del proceso educativo surge a partir del campo profesional, lo que
permite disefiar la situacion didactica desde una problematica que
pone en juego e integra las competencias del estudiantado para la
transformacién laboral y el aprendizaje significativo dejando a un
lado, la idea del empleo.

En este sentido, la presente asignatura plantea desde su propia
construccién, un proyecto integrador que va orientando el perfil
de egreso y que hace explicito los conocimientos, destrezas,
habilidades, actitudes y valores que las y los estudiantes aplican en
los procedimientos técnicos especificos.

En la UAC de Domética y Sistemas Inteligentes, las y los estudiantes
exploraran los fundamentos de la domética, comprendiendo como
las tecnologias aplicadas al hogar y a los entornos habitables permiten
optimizar la comodidad, la eficiencia energética y la seguridad. Se
abordard la automatizacion retroalimentada, analizando como los
sistemas utilizan la informacién de sensores y actuadores para ajustar
su comportamiento de manera auténoma, logrando respuestas
dinamicas y adaptativas.

Asimismo, se introduciran a los sistemas inteligentes, identificando
sus caracteristicas y aplicaciones en distintos contextos, desde
viviendas inteligentes hasta entornos industriales. Finalmente,
se estudiaran los principios de la inteligencia artificial y su papel
en la evolucién de la domoética, destacando como las técnicas de
aprendizaje automatico y el procesamiento de datos permiten la
toma de decisiones avanzadas en sistemas automatizados.

Mediante practicas y proyectos integradores, trabajaran en el
disefio y la implementacion de prototipos de sistemas domoticos
e inteligentes, aplicando microcontroladores, sensores y software
especializado. El curso fomentara la creatividad, el pensamiento
critico y la innovacion, preparandolos para enfrentar los desafios
actuales en el campo de la automatizacién residencial, comercial e
industrial.



1. IDENTIFICACION DEL CURSO

TECNOLOGO EN AUTOMATIZACION Y ROBOTICA.

Modalidad Asignatura Clave
Presencial Domodtica
y Sistemas

Inteligentes

Semestre Academia Linea de Formacion
Séptimo Control y Control y
Robodtica Robodtica
Créditos Horas Semestre Horas Semanales
9.0 90 4
Horas Teoria Horas Practica
2 2
Fecha de elaboracion Fecha de Ultima actualizacion
Junio 2025
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UBICACION DE LA ASIGNATURA

AMBITOS DE TRANSVERSALIDAD

Relacién con asignaturas respecto a Marco Curricular Comun de
Educacion Media Superior (MCCEMS).

Asignaturas vinculadas / Séptimo semestre

Permite a las y los estudiantes desarrollar habilidades
de comunicacion en inglés técnico, esenciales para la

Inglés VII. comprension de libros especializados en domotica y
sistemas inteligentes.
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FUNDAMENTAL

Asignatura previa / Sexto semestre

Permitié reconocer y aplicar técnicas de modelado e
e integracion de sistemas fisicos para su prototipado y
Mecatronicos. posterior despliegue en entornos de automatizacion.

Sistemas

CURRICULUM
LABORAL

Asignatura posterior / Octavo semestre

Permite verificar de forma practica aplicaciones

de automatizacion de diferentes arquitecturas, Control de
otorgandoles una vision especializada sobre las areas de
oportunidad para la aplicacién de procesos de control
en su entorno inmediato.

Procesos.
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DESCRIPTORES DE LA ASIGNATURA

1. META DE APRENDIZAJE DE LA ASIGNATURA

Aplica técnicas de automatizacién inteligente a entornos residenciales, con
el fin de incrementar el confort y aprovechamiento de recursos naturales
y tecnoldgicos.

2. COMPETENCIAS LABORALES DE LA ASIGNATURA

-Comprende los fundamentos de la domética, para poder identificar areas
de oportunidad de aplicacién dentro su propio entorno y comunidad.
-Analiza las necesidades y requisiciones de automatizacién para la
implementacion de sistemas domoticos a partir de enfoques colaborativos
y multidisciplinares.

-Identifica las propiedades y distinciones entre sistemas de lazo abierto y
cerrado para proponer soluciones adecuadas de automatizacion a cada
caso, apegandose a normativas y regulaciones.

-Reconoce el formalismo de inteligencia en los sistemas artificiales, a fin de
distinguir cudles son sus caracteristicas y necesidades de implementacion,
desde una perspectiva tecnoldgica y humanista.

3. PRODUCTO INTEGRADOR

Prototipo a escala de implementacion de domotica residencial.
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31 Descripcion del Producto Integrador

Construye una maqueta representativa de una zona
residencial (casa, departamento, terraza, etc.) e implementa
en ella sistemas de automatizacion en al menos tres areas,
considerando el siguiente catalogo:

a) Control de acceso por identificacion remota.

b) Control de iluminacion por presencia y hora.

c) Riego de areas verdes por hora y nivel de humedad.

d) Control de temperatura interior por presencia y
temperatura ambiental.

e) Control de nivel de suministro hidraulico por
disponibilidad.

f) Alarma de seguridad por intrusién de perimetro.

Cada uno de los tres sistemas implementados debera
contar con los sensores adecuados, el algoritmo de
automatizacion adecuadamente implementado en un
modulo de desarrollo (Arduino, raspberry, etc.), y finalmente
utilizar los actuadores necesarios acorde a la tarea (motores,
indicadores, lamparas, bombas, etc.).

Es requisito acompafiar al producto integrador de un

reporte escrito donde se detalle el desarrollo de este, asi
como los resultados obtenidos.

32 Formato de entrega

-Prototipo funcional fisico.
-Reporte en formato digital.
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DESARROLLO DE LA ASIGNATURA

FUNDAMENTOS DE LA DOMOTICA.

Evaluacion e

Procesos Contenidos Recursos Productos instrumentos
de evaluacién
Reconoce la -Definicion de -Material -Trayecto historico -Rubrica que evalla
definicion vy domodtica. audiovisual y de la domdtica. el cubrimiento
fundamentos de  -Antecedentes multimedia. -Entregable: porcentual de los
la domdtica. historicos de la -Internet Representacion siguientes aspectos:
domotica. (multimedia, grafica de la -Correccion del
-Disciplinas blogs, linea de tiempo documento.
convergentes de la plataformas, de desarrollo -Pertinencia del
domotica. etc.). de la domadtica, contenido.
-Vision actual de la -Presentaciones  considerando -Calidad de la
domdtica. digitales. fechas, personajes representacion.
-Pintarrdn. y aportaciones -Cubrimiento
-Proyector. principales a nivel cronoldgico.
-Bibliografia. tedrico y practico. -Legibilidad de la
representacion.
-Creatividad de la
representacion.
Analiza las -Definicion de -Material -Modelado de -RuUbrica que evalla
caracteristicas entorno residencial. audiovisual y entornos. el cubrimiento
de diferentes -Técnicas de multimedia. -Entregable: porcentual de los
tipos de espacios modelado -Internet Modelo siguientes aspectos:

habitacionales.

de entornos

(multimedia,

tridimensional

-Correccion de

residenciales. blogs, CAD de un espacio  modelo.
-Planos y modelos. plataformas, residencial. -Inclusion de
-Caracteristicas etc.). Corresponde al medidas.
dinamicas de -Presentaciones  archivo de modelo -Complejidad del
habitabilidad y digitales. realizado en modelo.
comodidad. -Software SolidWorks.
SolidWorks.
-Pintarrén.
-Proyector.
-Bibliografia.
Identifica las -Dindmicas fisicas -Material -Medicién de -Rubrica que evalla
caracteristicas comunes en la audiovisual y dindmicas el cubrimiento
de los domoética. multimedia. domdticas. porcentual de los
dispositivos -Principios fisicos -Internet -Entregable: siguientes aspectos:
sensores de medicion. (multimedia, Prototipo de -Funcionalidad de
principales en la -Sensores para blogs, medicion que aplicacion.
domética. domotica. plataformas, integre un sensor -Integracion.
etc.). analdgico con -Correccion de
-Presentaciones  una interfaz HMI interfaz.
digitales. para visualizacion. -Claridad de reporte.
-Software El prototipo -Documentacién de
Multisim o debera capturar desarrollo.
Simscape. los valores de -Correccion de
-Pintarron. una dinamica desarrollo.
-Proyector. de entorno -Integracion de un
-Bibliografia. (temperatura, experimento.
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Procesos

Contenidos

Recursos

Productos

humedad,
intensidad
luminosa, etc.).
Genera un
registro y grafica
de los mismos.
-Reporte de
desarrollo como
documento
digital.
Desarrollara

un reporte
técnico donde
documente

las etapas de
desarrollo,
pruebas y
resultado final de
su prototipo.

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

-Analisis y conclusion
de datos del
experimento.
-Correccion del
documento.

Identifica las
caracteristicas
de los
dispositivos
actuadores
principales en la
domdtica.

CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL -

-Acciones fisicas
comunes en la
domdtica.
-Principios fisicos
de accion.
-Actuadores para
domdtica.

-Material
audiovisual y
multimedia.
-Internet
(multimedia,
blogs,
plataformas,
etc.).
-Presentaciones
digitales.
-Software
Multisim o
Simscape.
-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.

-Accion sobre
dindmicas
domoticas.
-Entregable:
Prototipo de
accion que
integre un
actuador con una
interfaz HMI para
manipulacién.

-El prototipo
debera contar
con un menu que
permita modificar
los parametros
con los cuales el
actuador funciona
(voltaje, corriente,

temperatura, etc.).

-Reporte de
desarrollo, como
documento
digital.
Desarrollara un
reporte técnico
donde documente
las etapas de
desarrollo,
pruebas y
resultado final de
su prototipo.

-RuUbrica que evalula el
cubrimiento porcentual
de los siguientes
aspectos:
-Funcionalidad de
aplicacion.
-Integracion.
-Correccion de interfaz.
-Claridad de reporte.
-Documentacion de
desarrollo.

-Correccion de
desarrollo.

-Integracion de un
experimento.

-Analisis y conclusion
de datos del
experimento.
-Correccion del
documento.

PP 1. Portafolio de practicas y actividades del primer parcial.
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AUTOMATIZACION RETROALIMENTADA.

Evaluacion e

Procesos Contenidos Recursos Productos instrumentos
de evaluacion
Implementa -Definicion y -Material -Modelo de lazo -RUbrica que evalla
arquitecturas de propiedades de audiovisual y abierto. el cubrimiento
automatizacion lazos abiertos. multimedia. -Entregable: porcentual de los
simple (lazo -Modelos de -Internet Prototipo que siguientes aspectos:
abierto). aplicacion de lazo (multimedia, integra el modelo -Funcionalidad de
abierto. blogs, de medicién y aplicacion.
plataformas, modelo de accién -Integracion.
etc.). en un solo sistema. -Correccion de interfaz.
-Presentaciones  -El prototipo -Claridad de reporte.
digitales. resultante debe -Documentacion de
-Software medir y registrar desarrollo.
MatLab y una dinamica de -Correccion de
Simulink. entorno y actuar desarrollo.
-Pintarrdn. proporcionalmente  -Integracion de un
-Proyector. al valor capturado. experimento.
-Bibliografia. -Reporte de -Analisis y conclusién
desarrollo, como de datos del
documento digital. experimento.
Desarrollara un -Correccion del
reporte técnico documento.
donde documente
las etapas de
desarrollo, pruebas
y resultado final de
su prototipo.
Implementa -Concepto de -Material -Modelo de lazo -Rubrica que evalla
arquitecturas de retroalimentacion. audiovisual y cerrado. el cubrimiento
automatizacion -Definicion y multimedia. -Entregable: porcentual de los
inteligentes (lazo  propiedades de los  -Internet Prototipo que siguientes aspectos:
cerrado). lazos cerrados. (multimedia, integra el modelo -Funcionalidad de
-Modelos de blogs, de medicién y aplicacién.
aplicacion de lazo plataformas, modelo de accion -Integracion.
cerrado. etc.). en un solo sistema. -Correcciéon de interfaz.
-Presentaciones  -El prototipo -Claridad de reporte.
digitales. resultante debe -Documentacién de
-Software medir y registrar desarrollo.
MatLab y una dinamica de -Correccion de
Simulink. entorno y actuar desarrollo.
-Pintarrdn. para llevar a la -Integracion de un
-Proyector. dindmica medida a experimento.
-Bibliografia. un valor deseado. -Analisis y conclusién
-Reporte de de datos del
desarrollo como experimento.
documento digital. -Correccion del
Desarrollara un documento.
reporte técnico
donde documente
las etapas de
desarrollo, pruebas
y resultado final de
su prototipo.
12 CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL -




Contenidos

Procesos

Recursos

Productos

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

Analiza sistemas -Definicién -Material -Sistemas de -RUbrica que evalla
de multiples de sistema de audiovisual y arquitectura MIMO. el cubrimiento
variables. multiples variables. multimedia. -Entregable: porcentual de los
-Arquitecturas -Internet Ejercicios resueltos siguientes aspectos:
(S/M)I(S/M)O. (multimedia, sobre analisis -Completitud del
-Sistemas de blogs, y reduccidn de procedimiento.
multiples variables  plataformas, sistemas de -Correccion de
desacopladas. etc.). multiple entrada resultados.
-Sistemas de -Presentaciones y multiple salida. -Correccion del
multiples variables  digitales. Comparara sus documento.
acopladas. -Software resultados contra -Pertinencia de
MatLab y los obtenidos simulaciones.
Simulink. a través de un
-Pintarrén. entorno de
-Proyector. simulacion
-Bibliografia. desplegado en
Simulink.
Implementa -Definicion de -Material -Analisis en tiempo  -Rubrica que evaltua
dinamicas continuidad. audiovisual y continuo. el cubrimiento
continuas -Relaciones multimedia. -Entregable: A porcentual de los
en sistemas fisicas para la -Internet partir del prototipo  siguientes aspectos:
domdticos. continuidad. (multimedia, de modelo de lazo -Completitud del
-Ventajas y blogs, cerrado, determina  procedimiento.

limitaciones del
analisis en tiempo
continuo.

CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL -

plataformas,
etc.).
-Presentaciones
digitales.
-Software
MatLab y
Simulink.
-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.

de forma teodrica el
sistema controlador
que completa la
arquitectura de lazc
cerrado, poniendo
en practica
técnicas para
analisis en tiempo
continuo. Recrea
en un entorno

de simulacién

su prototipo y
anade el modelo
del compensador
disefiado. El
producto a entregar
es el archivo

de simulacion,
incluyendo el
modelo del
compensador.

-Correccion de
resultados.
-Correccion del
documento.
-Pertinencia de
simulaciones.
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Procesos

Implementa
dindmicas
discretas

en sistemas
domoticos.

Procesos

Diferencia las
definiciones
de inteligencia
e inteligencia
artificial.

14

Contenidos

-Definicion de
discretizacion.
-Teorema de
Nyquist-Shannon.
-Discretizadores y
reconstructores.
-Ventajas y
limitaciones del
analisis en tiempo
discreto.

Recursos

-Material
audiovisual y
multimedia.
-Internet
(multimedia,
blogs,
plataformas,
etc.).
-Presentaciones
digitales.
-Software
MatLab y
Simulink.
-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.

Productos

-Analisis en
tiempo discreto.
-Entregable:

A partir de del
prototipo del
modelo de

lazo cerrado

y el modelo

de analisis en
tiempo continuo,
desarrollay
programa el
modelo discreto
del compensador
propuesto,

para integrarlo

a nivel fisico a

su prototipo. El
desempefio fisico
del prototipo
debera ser medido
y comparado
contra los
resultados de la
simulacion.
-Reporte de
desarrollo, como

documento digital.

Desarrollara un
reporte técnico
donde documente
las etapas de
desarrollo, pruebas
y resultado final
de su prototipo.

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

-Rubrica que evalla
el cubrimiento
porcentual de los
siguientes aspectos:
-Funcionalidad de
aplicacion.
-Integracion.
-Correccion de interfaz.
-Funcionalidad del
compensador.
-Claridad de reporte.
-Documentacién de
desarrollo.
-Correccion de
desarrollo.
-Integracion de un
experimento.
-Analisis y conclusion
de datos del
experimento.
-Correccion del
documento.

PP 2. Portafolio de practicas y actividades del segundo parcial.

Contenidos

-Definicion de
inteligencia.
-Definicion de
inteligencia
artificial.
-Antecedentes
historicos y
culturales de
la inteligencia
artificial.

Recursos

-Material
audiovisual y
multimedia.
-Internet
(multimedia,
blogs,
plataformas,
etc.).
-Presentaciones
digitales.
-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.
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Productos

-Inteligencia
artificial.
-Entregable:
Ensayo literario
sobre la
conformacion
técnica, social,
cultural y artistica
del concepto

de inteligencia
artificial y su
influencia en la
cultura y la ciencia
moderna.

INTRODUCCION A LOS SISTEMAS INTELIGENTES.

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

-RUbrica que evalula el
cubrimiento porcentual
de los siguientes
aspectos:

-Correccion del
documento.
-Consideracion de
influencia cientifica.
-Consideracion de
influencia cultural.
-Consideracién de
contexto historico.
-Nivel de profundidad.
-Cantidad de referencias
documentadas.




Procesos

Implementa
algoritmos de
razonamiento
basados en

premisas logicas.

Contenidos

-Légica
proposicional.
-Légica de
predicados.
-Sistemas de

Recursos

-Material
audiovisual y
multimedia.
-Internet
(multimedia,

Productos

-Sistemas de
inferencia logica.
-Entregable:
Aplicacion en
cédigo para

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

-RuUbrica que evalta
el cubrimiento
porcentual de los

siguientes aspectos:

-Correccion de la

inferencia logica. blogs, la solucién de aplicacion.
-Modelo de sistema plataformas, un problema -Correccion del
experto. etc.). cotidiano a partir modelo.
-Presentaciones  de inferencias -Longitud del motor de
digitales. I6gicas. Debera inferencia.
-Software proponer un -Correccion del
MatLab y problema, lenguaje.
Simulink. descomponerlo en -Coherencia de
-Pintarrdn. modulos, modelar  productos.
-Proyector. los moédulos
-Bibliografia. como predicados
I6gicos, y a partir
de ahi, codificar
la aplicacion
que incluya una
interfaz de datos
de entrada, un
conjunto de
reglas de manejo,
y un producto o
solucién a partir
de inferencia.
Implementa -Concepto de -Material -Perceptrones. -RuUbrica que evalla
aplicaciones perceptrén. audiovisual y -Entregable: el cubrimiento
basadas en -Propiedades y multimedia. Cédigo que porcentual de los
perceptrones. aplicaciones de los  -Internet modela la creacién  siguientes aspectos:
perceptrones. (multimedia, controlada de -Correccion de la
-Perceptrones de blogs, perceptrones. aplicacién.
capa sencilla y plataformas, A partir de reglas -Correccion del
multiples capas. etc.). simplificadas, modelo.
-Funciones de -Presentaciones  programara -Variedad de
activacion. digitales. una interfaz que parametrizacion.
-Software parametriza -Accesibilidad de
MatLab y diferentes tiposde  modelo.
Simulink. perceptrones.
-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.

CENTRO DE ENSENANZA TECNICA INDUSTRIAL -
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Procesos

Implementa
diferentes
modelos de
inteligencia
artificial basados
en arquitectura
multiagente.

16

Contenidos Recursos
-Red neuronal, -Material
concepto, audiovisual y
propiedades y multimedia.
construccion. -Internet
-Aprendizaje en (multimedia,
redes neuronales blogs,
(FeedForwarding). plataformas,
-Modelos de etc.).
aprendizaje -Presentaciones
supervisado. digitales.
-Modelos de -Software
aprendizaje no MatLab y
supervisados. Simulink.

-Pintarrdn.
-Proyector.
-Bibliografia.

Productos

-Red neuronal.
-Entregable:
Codificara y
entrenara un
conjunto de
perceptrones
obtenidos del
entregable, para
predecir el modelo
de manera
experimental,
debera demostrar
la pertinencia de
su predictor.
-Reporte de
desarrollo, como

documento digital.

Desarrollara un
reporte técnico
donde documente
las etapas de
desarrollo, pruebas
y resultado final
de su aplicacion.

Evaluacion e
instrumentos
de evaluacion

-Rubrica que evalua
el cubrimiento
porcentual de los
siguientes aspectos:
-Funcionalidad de
aplicacion.

-Nivel de prediccion.
-Complejidad de
arquitectura.
-Correccion del
entrenamiento.
-Claridad de reporte.
-Documentacion de
desarrollo.
-Correccion de
desarrollo.
-Integracion de un
experimento.
-Analisis y conclusién
de datos del
experimento.
-Correccion del
documento.

PP 3. Portafolio de practicas y actividades del tercer parcial.
PF. Prototipo a escala de implementacion de domética residencial.
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RECURSOS BIBLIOGRAFICOS Y OTRAS
FUENTES DE CONSULTA DE LA UAC

Recursos Basicos

Maestre Torreblanca, J. (2015). Domdtica para Ingenieros. Paraninfo.
Schalkoff, R. J. (1997). Artificial Neural Networks. McGraw-Hill Higher
Education.

Recursos Complementarios

https://matlabacademy.mathworks.com/

Leon, D. C.; Damara, I. (2011). Domdtica e Inmdtica: Viviendas y
Edificios Inteligentes. Universidad Veracruzana.

Lopez, P. P. (2016). Robdtica y Domdtica Basica con Arduino. Ra-Ma
Editorial.

Spivak, M. (1988). Calculo Infinitesimal. Reverté.

Guia para la Construccién de Programas de Estudio. Version 3.0.
CETI Colomos.

Progresiones de Aprendizaje del Recurso Sociocognitivo.
Pensamiento Matematico.

Progresiones de Aprendizaje del Recurso Sociocognitivo. Ciencias
Naturales Experimentales y Tecnologia.

Fuentes de Consulta Utilizadas

Camara de Diputados del H. Congreso de la Unién. (30 de septiembre
de 2019). Ley General de Educacion. https://www.diputados.gob.mx/
LeyesBiblio/pdf/LGE.pdf

Diario Oficial de la Federacion. (20 de septiembre de 2023). Acuerdo
secretarial 17/08/22 y 09/08/23. https://www.dof.gob.mx/nota_detalle.
php? codigo=5699835&fecha=25/08/2023
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